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Za ulazak u terenski program tapni £ 5“‘"@, pa SurvCE.
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Posao

© m(E (8
Equip | Survey | COGO | Road
1Job % )
2 Job Se Continue Last Job t B
3Points Select New/Existing Job o
4RaW Dbree o e S V'
SFeature Code List [l I O Exit il

¢

EE

e
5

Type: |CRD Files

1|7

=

This command will create a new
folder (subdirectory’, Wauld you like to
continue?

=L L

Yes MO

Matne:|test.ord

Select New/Existing Job — otvaranje novog ili selektiranje ve¢ postojeceg posla

Tapom na ikonu pojavljuje se poruka upozorenja stvaranja novog foldera te, tapom na

Yes isto i potvrdujemo.

Continue Last Job — odabirom ove opcije nastavlja se zadnji radeni posao ( idi na stranicu 5 )

= BB ) X ]

Type: |CRD Files

12)¢EE

I YProgram Files\SuryCENDatah,

= BB ) X ]

Type: |CRD Files v|| > | "”D”D

= YProgram Files\SuryCE\Datah,

i Backy 1 Backup

= Sprecd | X

__itest __ifest

LlMNewial1[2[3[4]5]6]7]8[0]0]- =] LN RT3 3[4 [5]6 7 8]0 [0 ]- =«
Tablg|wle|r|t[y[uli[o[p[[]] Tabla[w]e[r [t][y[u]i]o]|p|L][]
caPla|s[d[fla[h]i[k[1][;]" caP[a[s|alf]a]n]ik[1]:]"]
shift| z [ [c[v[b[n[m]|,[.[/]+ Shift| z x| c|¥|b|nm],].]/] «
ctaii] " [\ ] HEEE culaa] " [\] NREE

MWame: |test.ord

Mame:|test ord

Upisi Zeljeno ime foldera te sa tapom na prazni (oznaceni X) prostor potvrdi kreiranje.

Tapom na praznu kucicu pored teksta Name: otvori se novi prozor u koji se upisuje ime

posla.
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eli-l'ﬂ.. Enter data ““-:‘- Coordinate Files @] 5a “

prab] Type: [CRD Files
= YProgram FilestSurvCE\Data\probat,

Alphanumeric

“A_It-’ Del  Space MNarne:|proba

Nakon upisanog Zeljenog imena posla tapnes ikonu .

Posao ¢e biti pohranjen na sljedecu lokaciju = ‘Program Files\SurvCE\Dataiprobal sa imenom

posla proba. Tapom na ikonu ulazimo u postavke posla.

““-;"- Job Settings
Digtance:
Metric -|
Angle. Degress, Minutes, Seconds "|
Zero Azimuth Setting: |N.;.r1jq v|
Prajection: Edit Projection List
CROATIABessel 1841/5auss zone S v|

U ovom izborniku tapnemo ikonu 3 te odaberes§ zonu u kojoj Zelis raditi.

Nakon odabiranja zone tapnemo ikonu za kreiranje posla.
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= (V] x]

= v ] x]

| System | Format | Options | Stake | | New Job | System | | Options | Stake |
¢ .
Prompt for Units o Coordinate Display Order: | v|
[ ] Use Last Job Localization
|:| IUse Last Contral File Angle Entry and Display: |A2imuﬂ’| v|
Cutsheets: Horizontal Observation Display: |Angle Right v|
|Mar‘|ual - _ _ . .
Yertical Observation Display: |Zer'||ﬂ*'| Angle v|
|:| Lze Template .dxf
Distance Chservation Display: |Slupe v|
Slope Enfry and Display: |F'er|:er'|t v|
Define Job A butes Station Display: (2.9, 1+00,000%  [+00.000 -|

Primjer ostatka tabova kako trebaju biti postavljeni.

= (v ] x]

| New Job | System | Format | Stake |

|:| IUse Confrol File

[+] Time Stamp Each Point

[w] Store GRS Accuracy in Raw File
Use Code Table for Descriptions
Recall Job Road Files

[ ]Recall Job Localization

Auto Load Map
4

[»

4]

i R

e v ] ]

[New Job ] System ] Format ] Options |

Precision; | v|
[] store Data to Mote File

Use Automatic Descriptions

@ Increment ID UP O Increment ID Do
Stake Offset Desc alignment Settings
auto Descriptions Cutsheets

Primjer ostatka tabova kako trebaju biti postavljeni.
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= BB e Wz (8]
Equip |5ur1n.|re1|,.ur |QDGD | Road
Connect to last Bluetooth device %
Connecting to Instrument
Continue without connecting Cancel
SR— e =
SFeature Code List &8 | DExit 4

Tapom na Connect to last Bluetooth device kontroler ¢e se spojiti sa bluetooth-om na
prijemnik.

Tapom na Continue without connecting moZemo uci u program bez spajanja na prijemnik .

Ovu opciju koristimo u slu¢ajevima da prijemnik nije uparen sa kontrolerom ili za praznjenje
podataka u uredu .
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Insertiranje koo dokumenta u posao

w (B8] &

Equip | survey | COGO | Road

[ @ 6Data Transfer & Import Ascii File
2 Job Settings 2;} 7 Import/Ezport 5=
3Points i= | 8Delete Job faf

Export Ascii Fila
4Raw Data &1 | 9write Note 7
SFeature Code List [} | DExit &l

Tapnemo na File te na Import/Export .

Tapom na Import Ascii File dolazimo u izbornik sa postavkama za ubacivanje koo zapisnika.

= L = e 0 x|
File Type: |User Defined v| Select File Type: |T><T Files v|| ?' "”D”D
Details = YProgram Files\SuryCE\Datalproba,

Enter/Select Format: d | PXYZ
P-Pt IO, ¥-East, Y-Morth, Z-Elv, D-Desc, 5-Skip

[ I
Header Lines: [0 Set | add to Pt ID's: (O

Pt's to Import: [ALL Pt Protect Marme: [proba. et

Odaberemo format kao na slici

p X Y Z
1245 6500000.00 48000000.00 31.00

Tapnemo na Select File te nam se otvara novi prozor u kojemu odaberemo Zeljeni koo file.

Tapnemo na koo file te na ikonu za insertiranje koo file u posao.
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= HEE & 2L

File Type: |User Defined v| Select File Type: |CRD Files "|| ? | * ID”D
\Progr..es\SurvCE \Dataiprobatproba bt | Details ) YProgram Files\SuryCE\Datalproba®,
1 Backup
P Y Z [Py Z
Enter Select Format I I @ g

P-Pt IO, ¥-East, Y-Morth, Z-Elv, D-Desc, 5-Skip
1 5615927.972 4319691.045 28.663
2 5615927.982 4819591 .044 23,704
3 5615927.984 48319591,052 23.698

I I
Header Lines: [0 Set | add to Pt ID's: (O

Pt's o Import: Pt Protect Mame:

4 ul w

Nakon Sto smo insertirali koo file u posao na ekranu tapnemo na ikonu .

Sljedecu stvar $to nas pita je spremanje tocaka u proba.crd posla te kliknemo na ikonu.

= E=lv x|
File Type: |User Defined ~| select File
YPro g

Erte| Imported 5 points 1o
p-pt| Program

158 Files\SuryCE\Datalprobatproba.crd, "

2 56 =]

3 56 0K E
I

Header Lines: |0 set | add to Pt ID's: |0

Pt's to Import: [ALL Pt Protect

Potvrda ubacenih tocaka u posao, tapni OK .

Geo Sustavi d.o.o.



Pregled zapisa tocaka

=0 Eile] &= (] )

Equip | Survey |CDGD| Road Point ID | Easting Morthing Elevation | Descr
— — — — 2615927.97 | 4819691.05 | 28.663

1

11ob GData Transfer @ 2 5615927.98 | 4519691.04 | 28,704
3 5615927.98 |4519691,05 | 28,695
4

) o 5615927.98 |4819691.06 | 28.701
2 loh Settings 25 | 7 Import/Export =] 027,90 | 4810691.06 |28.700
3 Points i= | 8Delete Job faf
4Raw Data &1 | 9write Note 7
SFeature Code List [ | DExit e < | [ [ [
Edit Add Find Delete

Tapnemo na File pa Points.
Otvori se izlist snimljenih i insertiranih tocaka u poslu.

Ovdje moZemo editirati, dodavati nove pojedinacno te brisati krivo snimljene ili viSe
nepotrebne tocke.

Geo Sustavi d.o.o. 8



Postavljanje GPS Prijemnika

CIRANE]

o ll19 8 Survey | COGO | Road

1 Total Station

6 Localization =

2GPS Base ‘& | Z™onitor/Skyplot &§
3GPS Rover & | 8Tolerances BP
4 GPS Utilities % | 9Peripherals e
5 Configure QQ 0 About SuryCE

TS

%‘ Comms ] Receiver ]RTK ]

Manufacturer: | SUEkES
Model 5o Ghss =
Load Save Rename Delete

Za postavljanje Prijemnika tapnemo na Equip,pa na GPS Rover.
Otvara nam se novi prozor sa izbornikom Current U njemu namjestimo na$ uredaj kao na

slici.

T ES
WIW Receiver | RTK |

Type:
BT Type: |Winduws miohile "l *l
Device; | vl

3 x |

Feceiver Name |Ren:eixrer D | Address | PIN

e
== Bluet

Select Rover BT Device

| Eind Receiver Delete Receiver |

| Set Receiver PIM

Set Receiver HName |

U izborniku Comms uparujemo prijemnik sa kontrolerom.

Tapnemo na ikonu Kl Otvara nam se novi izbornik u kojemu tapnemo na Find Reciver da

bi kontroler poceo pretrazivanje za prijemnikom.

Geo Sustavi d.o.o.



= GAN x|

Select Pover BT Device

|n H Bl Il—h Tnl Al I TR | |

Looking for Bluetooth devices.

Cancel

| EInd Eecewer

| Set Receiver PIN

Delete Fecever |

|
| | Set Receiver Hame |

= v ] ]

Flease select from these available devices:
Wi'1119740528

PretraZivanja Bluetooth uredaja.

Kad je pronaden Zeljeni bluetooth uredaj, tapnemo na njega, pa potvrdimo na ikonu.

= G x|

Select Pover BT Device

Receiver Mame | Receiver ID | Address

] 1] [ [ ¥

Delete Receiver |

[ Find Receiver |

| Set Receiver PIN Set Receiver Hame |

= AL

[ Current | | Receiver ]RTK ]

T':."[:'E : |B|UEt|:IDth i |

-] R

[w1119740525 -|

BT Type: |Windnws Maobile

Device:

Pronadeni uredaj je sad na listi i da bi ga uparili s njim, potrebno je tapniti na ikonu .

Sad imamo puni izgled Comms taba.

Geo Sustavi d.o.o.
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TS
[ Current ]Cumms

Antenna Type: EEEE | Ti=| s5.4 mm

(® vertical
Antenna Height: |2 M () Slant [InGs
Elevation Mask: 5
Position Rate: |5 Hz -|

[ ] Store Wectars in Raw Data

Advanced

Reciver izbornik sa njegovim postavkama.

[ Current ]CDITIITIS ]Receiver W

Device:

Netwark:  [NTRIP | R

RTKPort: [0 -] maud: [0 -]
Provider
parity: [0 | swp [ ]

Ey Y

DMNS: OFF

Message Type: | |

flat: [CROPOS_YRS_RTCMA1 | R |

U izborniku RTK moramo namjestiti internet vezu , konekciju na CROPQOS, te vrstu primanja
korekcije.

Da bi namjestili internet pod Device: moramo odabrati Internal GSM te nakon toga tapnemo

na ikonu il

U sljedecem pozoru odabiremo User te ponovno tapnemo na ikonu il

Geo Sustavi d.o.o.
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APM Server: data.vip.hr
APMN Llser Name: 8991
APM Password: 38591

Provider: data.vip.hr

-] R

DS OFF

Otvara nam se prozor sa postavkama GSM operatera ( u primjeru su prikazane VIP postavke )

Nakon upisa postavki tapnemo na ikonu za potvrdu.

I na sljedeci prozor ponovno tapnemo na ikonu za potvrdu.

= T

[ Current ]CDITIITIS ]Receiver | 7
Device: | "'| *l
Netwark:  [NTRIP | R

RTKPort: [0 -] maud: [0 -]
parity: [0 oswp [ ]
Message Type: | |

flat: [CROPOS_YRS_RTCMA1 | R |

Da bi namjestili Cropos pod Network: moramo odabrati NTRIP te nakon toga tapnemo na

ikonu _'5_%_!

Otvara nam se novi prozor u koji upisujemo :
Name: Naziv nase konekcije ( primjer flat )

=

N =T ]

2101

IP &ddress:  |195.29.118.122 Part:
User Mame: | Password:
rBroadcaster Information

Identifier:

Cperatar:

Position 0,005 0,00,

Misc:

MIMEA: Fover position not needed.

IP Address: Adresa Cropos servera ( kao na slici )

Port: Port Cropos servera ( kao na slici )
User Name: Cropos korisnicko ime
Password: Cropos lozinku ()

Geo Sustavi d.o.o.
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=

MName:
IP Address:

Llzer Mame:

Identifier:
Operator:
Position
Melizc:
MWEA:

-Broadcaster Infor mation

| Cropos T|
195,29,115,122 Port:
EEDd ezija203 password:

) x|

2101

c45g25d

0.005 0.00W,

Rower position not needed,

Narre: -]
CROPOS_WRES_RTCMZ3

Lzer Mame:;

Identifier: [CROPOS_VRS_DGNSS

ECROPDS_VRS_HTRSQE

Short Id: CROPOS_WRS_HDKS :

Type: CROPOS_WRS_HDKS_M
CROPOS_WRS_HDKS_ME

Format:
=T

Position: |_

Misc: | |

Nakon $to smo sve upisali tapnemo na ikonu za potvrdu.

Nakon potvrde pojavljuje se sljedeci prozor u kojemu trebamo odabrati vrstu konekcije.

=

Mame:

Llzer Mame:

| M |

Password:

%]

Identifier: |

Short Id: |

Type:

Faormat:

Position: |

Misc: |

©

[ Current ICDITIITIS ] Receiver |

Device:  |Internal GSM

MNetwark:  [NTRIP

RTK Port: I:I Baud:
parity: [0 ] smp
Message Type: | |

flat: [CROPOS_WRS_RTCM31

Nakon odabrane vrste konekcije tapnemo na ikonu za potvrdu.

Otvara nam se vec Eoznati izbornik koji je sad namjeSten u potpunosti i za potvrdu svega

tapnemo na ikonu

za potvrdu.

[

n

File

Survey |QDGD | Road

(2] (0]

=

Waiting for Reading

5 Configure

0 About SuryCE

Geo Susiavr d.o.o.

NAPOMENA:

Ako ste radili konfiguraciju u uredu, na
ovome dijelu morate tapnuti na Cancel,
ali oprezno 1 brzo da slu¢ajno ne tapnete
dva puta, jer onda poniStavate prethodno
sloZene postavke 1 morate ponoviti
postupak.
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Monitor/Skyplot i Equip izbornik
m(E (8

Survey | COGO | Road

1 Total Station 6 Localization =
2GPS Base ‘® | 7Monitor/Skyplot &§
3GPS Rover ‘& | 8Tolerances i@
4 GPS Utilities % | 9Peripherals 4l
5 Configure ‘3% 0 About SuryCE

% Position | SATView | SATInfo | Ref |

Status: FIXED Satellites: 12
Latency: 2.0 Local Elev: 28,6486
Local Easting: 2615927.9768 10/13/2011
Local Morthing:  4819691.0354 11:52:52.4

HDOP: M YDOP:  N/A
TDOP: M/ PODOP: /&
GDOP: M/

HSIG: 0.037

VSIG: 0.073

Tapom na Equip te na Monitor/Skyplot otvara nam se novi prozor u kojem mozemo vidjeti:

Quality izbornik — Kvaliteta primanja signala

Status: - FIXED ( kvalitetno rjeSenje za mjerenje )

FLOAT ( Povecana pogreska cekati FIXED )
DGPS ( RjeSenje dobiveno pomo¢u EGNOSA ili Diferencijalnih satelita )

AUTONOMOUS ( Nema rjesenja )

Latency: - brzina komunikacije sa CROPOSovim serverom preko interneta (1.0 1 2.0 idealno)
Satellites: - broj satelita koji Prijemnik trenutno koristi

HSIG: - horizontalna pogreska
VSIG: - vertikalna pogreska

=

| Quality | Position |ELILTE M| SATINfo | Ref |

[Quality |- 1L} SATView | SATInfo | Ref |

Latitude: M 43°30'45,20662"
Longitude: E 16%25'45.05745"
Ellipsoid Elevation: 70.1887

GECID: Mo Geoid file loaded.

Crthometric Elevation: Mo Geoid file loaded.
Localization: MNone Base Shift: Mone
Local Easting: a615927.9304

Local Morthing: 4319591,0554

Local Elevation: 28,6473

Sat 5/N Ratio

1]
"rinii
0

L 12 28 29 20

axiand

a
31 49 50 51 59 &0

1]
3°h:
n

Wcrsses PGLo

Unusen[N

Position izbornik — detalji o poziciji

SATView izbornik — Prikaz poloZaja satelita na nebu te vrsta satelita koju koristi

Geo Sustavi d.o.o.
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| Quality | Position | SaTview |ELSICITT Ref |
pru | Tvee | sz | By | osm |4
2% GRS 47 24 33
5% GPS 85 13 41
12* GRS 108 33 7|
Z5% GRS o7 67 49
20* GRS 308 a0 50
a0* GRS 309 57 45 |
a* GRS 295 46 45
49%  GLN 170 43 45
50%  GLM 288 71 49 |
51%  GIN 329 23 I

SATInfo izbornik - detalji o satelitima

Ref izbornik — detalji virtualne baze

CIRANE]

Survey | COGO | Road
1 Total Station 6 Localization J
2GPS Base ‘& | Z™onitor/Skyplot &§
3GPS Rover & | 8Tolerances BP
4 GPS Utilities % | 9Peripherals e
5 Configure QQ 0 About SuryCE

| Quality | Position | SATView | SATInfo L0

Reference Station Coordinates

0235

Latitude: M 43°30'45,15008"

Longitude: E 16°25'44,99122"
Ellipsoid Hgt: 71,9280

Antenna Type: 0,000 NOME {0.0rmm}
Distance to Ref: 2,277 m

Morthing: 4219689,2251
Easting: S615926.5226
Elewation: 30,3885
= A x]
HSIG Tolerances: m m
WSIG Tolerances: 0.080 m
Stakeout Tolerances: 0.100 m

Tapom na Equip te na Tolerances otvara nam se novi prozor u kojem mozemo mijenjati

toleranciju postavljenu za snimanje tocaka.
HSIG: - horizontalna pogreska

VSIG: - vertikalna pogreska
Stakeout: - Oznaka blizine u iskol¢enju

Geo Sustavi d.o.o.
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CISAIE]

Survey | COGO | Road

1 Total Station

6 Localization =

2GPS Base ‘® | 7Monitor/Skyplot &§
3GPS Rover ‘& | 8Tolerances i@
4 GPS Utilities % | 9Peripherals 4l
5 Configure ‘3% 0 About SuryCE

Battery status:
Good

Percentage of power left:
87 %

Tapom na ikonu Iil otvara nam se novi prozor u kojemu moZemo vidjeti detaljni status

baterije.

CISAIE]

Survey | COGO | Road

=

6 Localization =

1 Total Station

2GPS Base ‘® | 7Monitor/Skyplot &§
3GPS Rover ‘& | 8Tolerances i@
4 GPS Utilities % | 9Peripherals 4l
5 Configure ‘3% 0 About SuryCE

Configure RTE Device
Metwork Connect
Metwork Disconnect

Reset Eeceiver

Feset Factory Defaults
Power On/Off Receiver
Set Satellite Status

Send Command

Tapom na Equip te na GPS Utilities otvara nam se novi prozor u kojemu moZemo mijenjati

dodatne postavke prijemnika.

Geo Sustavi d.o.o.
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Lokalizacija

Snimanje Lokalizacije

CIRANE]

o ll19 8 Survey | COGO | Road

1 Total Station 6 Localization J
2GPS Base ‘& | Z™onitor/Skyplot &§
3GPS Rover & | 8Tolerances BP
4 GPS Utilities % | 9Peripherals e
5 Configure QQ 0 About SuryCE

%\ T5 | GPS | Points | By Helmert |

Edit Projection List

Projection:

Projection:  Transverse_Mercator
Daturm: Croatia
Ellipsoid: Bessel 1841 {Germany)

Tapom na Equip te na Localization otvara nam se novi prozor u kojemu izradujemo

lokalizaciju.

Prvi izbornik §to nam se otvara je System u njemu vidimo ve¢ postavljenu zonu iz naseg

posla.

-

| system | TS | GPS

EEICEN v I x|

By Helmert

PLID | Easting | Morthing | Elevation | H Res | Y Res

1 i [»

o
L %]

Please enter local coordinate values, You may use
a point ID from the current or control job.

Paint From File: = |
Local Easting: m
Local Morthing: m
Local Elevation: n

Tapom na izbornik Points te dolazimo u prozor za izradu lokalizacije.

Tapnemo na Add za izradu nove lokalizacije.

Otvara se novi prozor u kojem mozemo ru¢no upisati koordinate, odabrati tocku iz liste ili pak

e
. . . . 2= . . .
sa mape. Da bi odabrali sa liste tapnemo na ikonu ’_—l i otvara nam se novi prozor sa listom

tocaka.

Geo Sustavi d.o.o.
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=N . v I %

Paint IO |Easting Morthing Elevation | Diescr
1 2615927.97 |45819691.03 | 28.663 Please enter local coordinate values. You may use
2 S615527.98 | 4210691.04 | 28,704 a point ID from the current or confrol jab.
3 S615927.928 | 4819691.05 | 28.608
4 SH15927.938 | 4819691.06 | 28,701
Paint From File: i= |
Local Easting:  [9613927.984 m
Local Morthing:  |4819691.052 m
< = | D Local Elevation: 28,698
ocal Elevation: . m
Edit Add Eird Delete

Odaberemo tocku na koiu Zelimo napraviti lokalizaciju 1 tapnemo na nju te nakon toga

potvrdimo na ikonu .

U sljede¢emu prozoru nam se pokaze to¢ka sa njenim koordinatama da potvrdimo ispravnost

odabrane tocke i tapnemo na ikonu .

= B8 & v ] ]

{® Read GPS

) Enter LatitudeLongitude

{_) Erom Raw File Mumber of Samples:

Use Advanced GPS Averaging

U sljede¢em prozoru nas pita Zelimo 1i ocitati tocku ( Read GPS ) ili upisivanjem koordinata
( Enter Langitude/Longitude ) ili pak povlacenje tocke iz memorije koja je prije snimljena
( From Raw File )

Odabiremo Read GPS te za potvrdu tapnemo na ikonu

U sljede¢em prozoru nas pita pomocu koliko Citanja ¢e racunati aritmeticku sredinu snimljene

tocke i za potvrdu tapnemo na ikonu te mirno drzimo libelu u livelu za ocitanje.
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=

Taking Reading #2 of 10

1 %alid readings recorded.

S0.Marth: 0.0000
S0.East: 0.0000

SD.Elev: 0.0000

SATS 11 STATUS:FIXED
HSIG:0.020 WsIG:0.022

Stop Averaging and Store

Cancel Averaging

= EECal v I <)
| System | TS | GPS | | By Helmert |
Pt ID | Easting | Morthing | Elevation | H
4] T [ »
| add || Delete || Edit || onjoff |
| Load | | =41 | | Monitor | | Save |

Otvara nam se novi prozor o€itavanja tocke sa aritmetickom sredinom.

Nakon zavrSetka ocitanja otvara se prozor u kojem je sad smjeStena naSa tocka lokalizacije.

Tapom na Save otvorit ¢e nam se prozor za snimanje lokalizacije u File posla.

= EYIES) - 0 x|
Type: [DAT Files =| ?” i |D||E|
= PO Files proba

|_iBa FII

Mame: [proba.dat

ikonu

=

EEICEN v I x|

[ System | TS | GPS |

| By Helmert |

Y

Points have been surveyed prior o
updating lacalization file, YWould vou like
to reprocess the raw file?

Yes

[ & |

Deleta

| Load |

=
[
=
g

| D
| b i

Da bi sEremili lokalizaciju moramo odabrati DAT Files te nakon toga tapnuti na potvrdnu

NAPOMENA:

Ako vam se pojavi ova poruka znaci da
ste snimali tocke prije izvrSenja
lokalizacije. Zelite 1i da program i te tocke
preracuna tapnite YES u suprotnome NO.
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Ucitavanje snimljene Lokalizacije

=e U8 Survey | COGO | Road

CISAIE]

1 Total Station 6 Localization =
2GPS Base ‘® | 7Monitor/Skyplot &§
3GPS Rover ‘& | 8Tolerances i@
4 GPS Utilities % | 9Peripherals 4l
5 Configure ‘3% 0 About SuryCE

TS | GPS | Points | By Helmert |

Edit Projection List

Projection:

Projection:  Transwerse_Mercator
Daturm: Croatia
Ellip=oid: Bessel 1841 (Germany)

Tapom na Equip te na Localization otvara nam se novi prozor u kojemu izradujemo

lokalizaciju.

Prvi izbornik §to nam se otvara je System 1 u njemu vidimo ve¢ postavljenu zonu iz naseg

posla.

-

| system | TS | GPS

EEICEN v I x|

By Helmert

PLID | Easting | Morthing | Elevation | H Res | Y Res

1 i

LI

Type: |Df—‘«TJ LOC Files v|| L'ﬁ?l L#”D”
I ‘Program Files\SurvCE\Dataproba,
Backup
proba.dat
Marme: | alisaElE=E]

Tapom na izbornik Points dolazimo u prozor za Ucitavanje postojece lokalizacije.

Tapom na Load otvara nam se novi prozor u kojemu odabiremu nasu lokoalizaciju .

Tapnemo na lokalizacijsku datoteku ( proba.dat) te na potvrdnu ikonu .

Geo Sustavi d.o.o.
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*—“ Localiza [M @ “

| system | TS | GPS |W By Helmert

Pt ID | Easting Morthing Elevation

1 i [»

Nakon Povlacenja lokalizacije pojavi nam se novi prozor u kojem je sad smjeStena prije
snimljena tocka .

Da bi zavrsili lokalizaciju potrebno je potvrditi tapom na ikonu .

NAPOMENA:

T :
“= lUse Poin

Hor izontal Control|

4] i [» vertical Control

Zelimo li lokalizaciju napraviti samo sa Hoizontalnom ili Vertikalnom korekcijom tapom na
H On ili V On mozemo iskljuciti jednu od korekcija ili ukljuciti istu.
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Snimanje Tocaka

w CAGANE]

File |Equip COGO | Road

Fixed ml2, 30m

P3| 6Auto by Interval (]

2 Stake Points & | 7Log Raw GPS =
3 Stake Line,/ Arc |.|"" 8 Leveling g
4 Stake Offset =
5FEley Difference h

Za snimanje toCaka tapnemo na Survey, pa na Store points.
Otvara nam se prozor u kojemu vr§imo snimanje tocaka.

Pt: - sljedeci broj tocke
Desc: - opis tocke , kod za kodno snimanje
HT: - visina prijemnika
HSIG: - horizontalna pogreska
VSIG: - vertikalna pogreska
112 _ broj satelita
30m___ _ mjerilo mape

- Snimanje detaljne tocke ( Enter na kontroleru)

- Snimanje tocke sa racunanjem aritmeticke sredine iz

- Offsetno snimanje to¢aka

[eI(SHES (7

- Dodatna konfiguracija snimanja

Geo Sustavi d.o.o.
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e,

Pt: |1 Cesc: | HT:|2

—

E:5615927, 978 N 4819691, 0462 28,6570
HSIG:0.026 ¥5IG:0.037

viSe mjerenja.
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= VI % =

() By Nurmber 10 Taking Reading #2 of 10
() By Time in minutes a0.000 1 Yalid readings recorded.

] Only increment number or tirme on valid
Feadings.

. . SO.Morth: 0.0000 S0.Eley: 0.0000
[ ] Beep on rejected readings.

S0.East: 0.0000
SATS!12 STATUS:FIXED
HSIG:0.022 WSIG:0.026

[ ] Log Average Cbservations.

SATS11 Status FIXED
HSIG:0.019 WsIG:0.021

Stop Averaging and Store Cancel Averaging

Configure Tolerances GPS Monitor

A

Tapom na ikonu L_n ulazimo u snimanje tocke s viSe mjerenja.

Otvara nam se novi prozor u kojem mozemo namjestiti iz koliko ¢itanja da nam napravi
aritmetiCku sredinu to¢ke pomocu broja tocaka ili pomocu vremenskog razdoblja.

Tapom na ikonu potvrdujemo i zapoc¢injemo snimanje tocke.
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Snimanje nedostupnih tocaka

Za snimanje ku¢a mozemo koristiti sljede¢i nacin snimanja.
Presjekom dvije snimljene tocke dobiti ¢emo Zeljeni kut kuce.

U izborniku ,,Store points* odaberemo ikonu [0 l Otvara se novi izbornik u kojem
odaberemo ,,Intersect* (Slika 2).

-~
o Surv(CE

e =
m |A| |O| |C| @ | Offset | Results |
Fized b6, 6m |
Fl Distance fang|
[ 9e
2 Paint
Pt (P2 Desc: HT:[2
E:S015923.2= M:4819699, 1> 7:28.3791
HRMS5:0.021 ¥YEMS:0.023
Slika 1. Slika 2.

Geo Sustavi d.o.o.
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Nakon $to smo odabrali metodu idemo na
karticu ,,Offset* (Slika 3.) U polje ,,Dist 1:*
upiSemo izmjerenu udaljenost od GPS-a do
kuta kuce.

Nakon $to smo unijeli udaljenost i

stali na prvu to¢ku (u ovom primjeru 1.000 m)
kliknemo na ,, Read Point 1, potom idemo na
tocku dva kao Sto je prikazano

na slici 3. ( snimamo sve na lijevu stranu

ili suprotno od kazaljke na satu) 1 kliknemo
,Read point 2. Nakon §to smo ocitali tocke

7

idemo na karticu ,,Results*, odaberemo kao na slici 4.
rezultat ,,A* i nakon toga u points ¢e nam pisati iduca tocka koja ide redom i visina. Kad smo
sve provjerili kliknemo ,,Store* 1 tocka je snimljena na kutu kuce.

7 | SurvCE 3 4< 11:03 [X]

=
m Results | Method |
Fead Paint 1 Settings

E: 561539224552 HREMS 0.016
M: 458196996466 WRMS 0.019
£ 28,363 FIXED

Dist1: [1.000 |m

Read Point 2

E: 56139224522 HEMS 0,020
M 4819608.7572  VREMS 0.029
Z: 28,409 FIXED

Dist 2; (1.000 |m

Slika 3.

Geo Sustavi d.o.o.

f.", | SuryCE

Offset

< o< 11:04 [X]

£ 28,409

a2 Method

Paint; 1
Antenna HT:  |2.000 m
Yertical Diff;  |0.000 m
Description:

Result

was (e

E: 5615923.3543

M: 4819599, 1885

Store

Slika 4.
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Nakon §to smo odabrali metodu idemo na /

,, Offset* kao na slici 5. 1 upiSemo Zeljenu

udaljenost od GPSa do kuta kuce.

Nakon $to smo unijeli Zeljenu udaljenost i / 1

stali na prvu toc¢ku koja je udaljena po

primjeru 1.000 m od kuta, kliknemo <)

,» Read Point 1%, Nakon toga idemo na to¢ku

dva kao Sto je prikazano 2

na slici 5. ( snimamo sve na desnu stranu

ili u smjeru kazaljke na satu) kliknemo

,Read point2*“. Nakon §to smo ocitali tocke idemo na karticu ,,Results*, odaberemo kao na
slici 6., rezultat ,,B*, nakon toga u points ¢e nam pisati idu¢a tocka koja ide redom 1 visina.
Kad smo sve provjerili kliknemo ,,Store* i tocka je snimljena na kutu kuce.

‘e | SurvCE e "< 11:04 [X] ‘e | SurvCE 3 W< 11:04 [X]

m Results | Method | offset |LL | [: 1| Method
Read Paoint 1 Settings Paint: 2
E: 56159224247 HREMS 0.012 Antenna HT:  (2.000 m
rg-: gglff‘ag 57552 E&hég 0.0=d wertical Diff:  |0.000 m
Dist1: |1.000 |m Description:
Read Point 2
E: 561539224313 HRMS 0,021 Result
M: 48195996590 YREMS 0,030 D A @
2. 28,351 FIxED E: 5615923,3250
i ) M 42319699, 2104
Dist 2: (1.000 |m 7. 25351 Store
Slika 5. Slika 6.

Geo Sustavi d.o.o.
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Iskol¢enje Tocaka

©

CISAIE]

File |Equip COGO | Road
@] 6 Auto by Interval &
2 Stake Points & | 7Log Raw GPS =

3 Stake Line,/ Arc |.|""

8 Leveling g

4 Stake Offset =

5FEley Difference h

e v ] ]

Point ID: =2 7 Point by
Direction

Azirnuth:

| add ToList | |Rick From List |
Slope:

Easting:

Morthing: = H. Distance:

Elevation:

Description:

Za iskolcenje to¢aka tapnemo na Survey, pa Stake Points.

Otvara nam se novi prozor u kojem mozemo upisati koordinate ru¢no, odabrati tocku iz liste

e
oqe . . . . - P . .
ili pak sa mape. Da bi odabrali sa liste tapnemo na ikonu ’_—l 1 otvara nam se novi prozor sa

listom tocaka.

Bkl
Paint IO |Easting Morthing Elevation | Diescr
1 S615927.97 |4819691.05 | 28.663
2 S615927.98 |4819691.04 |28.704
3 S615927.98 |4819691.05 | 28.698
4 S615927.98 | 4819691.06 | 28,701
4| [ | [ »
Edit add Eind Delets

e v ] ]

Paint 10: | =2 Point by
Direction
Source:  Current Job azimuth:
add ToList | |Rick From List |
Slope:
Easting: 2615927.9724
NDrthirlg: 45819691.0452 = H. Distance:
Elevation: 28.6631
Description:

Odaberemo tocku koju Zelimo iskol¢iti 1 tapnemo na nju te nakon toga potvrdimo na ikonu

&

U sljedecemu prozoru nam se pokaZe tocka sa njenim koordinatama. Za potvrdu svega

tapnemo na ikonu .

Geo Sustavi d.o.o.
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= n = n
BASE STATION 7 STAKE PNT: 1 BASE STATION ? STAKE PNT: 1
g Pt: |2 HT: |2 ‘ g ’ Pt: |2 HT: |2
i Desc: |STK1 FILL D.021 ; Desc: |STK1 CUT 0.034
| STORE || NEXT | | STORE || NEXT |
DIST:0.519 L 4 &| pisT:0.055
0.7 GO LEFT <<<< 0.07 GO RIGHT >>>>

LA FILL:0.021 et CUT: 0.024

MON/SKY|| CONFIG | FIXED 11711 MON/ SKY|| CONFIG | FIXED 7/7

E:5615027, 7087 M:4810691,4026 7:28.6423 -| E:56150927,0930 M:4810691,0066 71286072 -|

Pt: - broj tocke koju iskol¢avamo

HT: - Visina prijemnika

Desc: - Opis pod kojim ¢e iskol¢ena tocka biti snimljena.

STORE - Snimanje tocke

NEXT - za odabir sljedece tocke iskolCenja

DIST: - udaljenost do traZene tocke

GO LEFT, GO RIGHT, ONLINE - smjer kretanja dolaska na pravac tocke.

FILL: - visinska razlika izmedu trenutne lokacije i Zeljene tocke
FIXED - RjeSenje o toCnosti

Geo Sustavi d.o.o.
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Eksportiranje koo dokumenta iz zavrSenog posla

w CAGANE]

Equip |5urve*,r |QDGD | Road

[ 5 6Data Transfer )
2 Job Settings 2;} 7 Import/Ezport 5=
3 Points := | 8Delete Job faf
4Raw Data &1 | 9write Note 7
SFeature Code List [} | DExit &l

=

Import Ascii File

Export Ascii File

Tapnemo na File te na Import/Export .

Tapom na Export Ascii File dolazimo u izbornik sa postavkama za izbacivanje koo zapisnika.

File Type: |User Defined v|

Coordinate Order
|F‘T_ID East Morth Elev Desc *|
Delimiter ——(®) Coordinate <) Other
{O Comma (@ Space {3 Tab (3 Other

Range: |19 Export [] F'-:u!nt Motes
Hrar |:|F'|:||r'|t Info
Precision: - |Other: [ attributes

’-D Export GPS Paints Only,/Add Before Desc ——

= = 2 By

e =l vl x|

|User Defined '|

File Type:

Coordinate Order
|PT_ID East Morth Elev Desc v|

Delirmiter ——@) Coordinate ) Other
{O Carmrma @ Space C' Tah O Crther

Eunort [v] Paint Motas
P Point Info

Precizion; [0.000 | Other: At butes
’-D Export GPS Points OnlyfAdd Before Desc ————

Range: |12

Slika lijevo je prikazan primjer normalnog koo zapisnika koji praznimo iz posla za ubacivanje

u CAD program.

Slika desno je prikazan primjer koo zapisnika sa detaljima o tocnosti, vremenu snimanja i
svim ostalim detaljima o tocci koju katastar zahtjeva uz elaborate.

Nakon odabira Zeljenoga zapisa tapnite na ikonu za spremanje.

Geo Sustavi d.o.o.
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= E3ENN < | x|
Type:|T}(T Files "’|| ?” * |D||E|

I YProgram Files\SuryCE\Datayprobat,

| Backup

Mame:

= A Ey

File Type: |User Defined v|
Coordinate Order:
[PT_ID East Mort -]
Delimiter —@ Dore. Cither
() Comma (# [} Other
oK .
Range: |12 [ Point Motes
oy e [ ] Point Info
Precizion: [0.000 ~|Cther: (] attributes

’-D Export GPS Paints Only/Add Befare Desc ——

U ovome prozoru vas pita da upisete ime koo datoteke ili prihvatite istu kao ime posla. Za

potvrdu imena i spremanje u mapu koo zapisnika tapnite na ikonu 2 da potvrdite

spremanje.

Nakon svega pojavljuje se potvrda da je sve spremljeno kako smo odabrali i tapnemo na OK .

Geo Sustavi d.o.o.
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KoriStenje ortofota ili topo karata sa programom
SurvCE i Fast Survey.

Napomena: Ove upute su za Carlson softver SurvCE verzije 2.09. i vise i Fast Survey verzije
2.3. i vise.
Da bi koristili ortofoto ili topo kartu kao podlogu u Carlson softveru slijedite ove korake.

1. U internet pregledniku otvorite slijedeci link i na racunalo spremite datoteku ‘“Carlson
Image X-Port.exe”.
http://update.carlsonsw.com/kbase_attach/477/Carlson%20Image%20X-Port.exe

2. Kreirajte novi direktorij u “My Documents’ i nazovite ga “Imagel”

U internet pregledniku otvorite sljede¢i link i na ra¢unalo spremite datoteku ‘““Sample
Images.zip” u novo kreirani direktorij “Imagel”
http://update.carlsonsw.com/kbase_attach/477/Sample%?20Images.zip

Napomena: Za potrebe ovih uputa koristeni su primjeri datoteka tako da cete za VaSe potrebe
umjesto njih upotrijebiti svoje datoteke.

3. Raspakirajte datoteku koju smo spremili u koraku 2.

Datoteka “Sample Images.zip” sadrzi ortofoto i poziciju istoga (tfw):
USGS100K.tif
USGS100K. TFW

4. Dvostrukim klikom na datoteku “Carlson Image Export.exe” pokrenut ¢e program za
obradu slika na Vasem racunalu.

5. Kliknite File / Open Image i pronadite datoteku “USGS100K.tif’ u
“\My Documents\Image1\”. Lijevom tipkom mi$a na nju da bi je oznacili, pa kliknite na
»Open‘. U prozoru programa prikazat ¢e se topo karta.

6. Kliknite Tools / World File Editor , pa odaberite “Import World Files” / Pronadite
datoteku “USGS100K.tfw” iz koraka br.3, lijevom tipkom mi$a na nju da bi je oznacili, pa
kliknite na ,,Open‘“ i klik na ,,OK*

7. Kliknite ,,Jmage Database pulldown* potom ,,Add Image to Database* / klik
,Process* nakon nekoliko sekundi plavi bar ¢e se popuniti i na dnu ¢e pisati ,,Complete‘
nakon toga klik ,,OK*

8. Klik na ,,File“ / ,,Save Image Database‘ i za File name utipkajte ,,IMAGE1* i kliknite
sSave,
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9. Izadite iz Export programa

10. Sad otvorite direktorij \My Documents\Imagel. U njemu biste trebali imati tri *.bmp
datoteke i jednu datoteku IMAGE1.imd

a. Kreirajte direktorij na vasoj SD kartici u kontroleru (Storage Card) i nazovite ga
»IMAGET“

b. Kopirajte sve Cetiri datoteke u direktorij ,,IMAGE1* na SD kartici.

Napomena: Nije potrebno kopirati i orginalne filove TIF or JPEG or TFW, samo novo
kreirane iz koraka 7.

11. Na kontroleru pokrenite Carlson softver (SurvCE/Fast Survey). U glavnom ekranu
programa kliknite na Map Ikonu (,,globus® - u gornjem desnom kutu), potom kliknite ,,Tools*
/ ,,Place World Image**

12. Kliknite na kuc¢icu ispred “Use Image Database” /, pa na “Save Image
Boundary Points” da vam se oznace kvacicama.

13. Kliknite na ‘“‘Select Image Database” i pronadite datoteku “IMAGE1.imd” koju smo
kopirali na SD karticu u direktorij ,,IMAGE1*. Klikom na nju da je oznacimo, potom
potvrdimo i jo$ jednom potvrdimo na$ odabir.

Napomena: Ako u direktoriju ,,IMAGEI* ne vidimo datoteku “IMAGEI1.imd”, pod ,,Type*
gdje Vam pise ,,IDB files“ u padajucem izborniku odaberite ,,IMB files* i datoteka ¢e vam se
pojaviti.

14. Sad kliknite Zoom Extents ikonu u gornjem lijevom kutu (ikonica povecalo sa strelicama
prema vani) i trebali bi vidjeti topo sliku na ekranu.

15. Ako Zelite iskljuciti prikaz slike moZzete i¢i ponovno na Map ekran /
Tools / Place World Image i kliknuti na kuéicu s kvac¢icom ""Use Image Database' da
maknemo kvacicu i klik na ,,0k*
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